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Dans les hélices & pas automatiquement
variable, 1a force centrifuge engendre sur
les pales un couple de torsion centrifuge
tendant & amener ces pales dans la position
du pas minimum. De manidre que la force
centrifuge tende 3 amener les pales dans Ia
position du pas maximum, on oppose, au
coupe de torsion centrifuge, un couple supé-
rieur en montant, par exemple, par Vinter-
médiaire de rampes et de billes, les racines
cylindriques des pales dans des ffits radiaux
du moyeu.

Pour obtenir la régulation de Thélice, on
a opposé, & Veffort créé par la force centri-
fuge, un ressort ou moyen équivalent mals,
alors que la courbe de compression du res-
sort crolt en fonction de T’accroissement du
pas de T'hélice, 1a courbe de Veffort crés par
la force centrifuge décrolt de sorte que
Véquilibre est rapidement obtenu, le croise-
ment de ces courbes correspondant & un
accroissement trds réduit du pas de Phélice,

Le probléme technique dont la-demande-

‘resse donne une solution consiste 4 augmen-
ter la sensibilité d'une telle hélice:

Soit en augmentant Peffort transmis par
le couple centrifuge; -

Soit en diminuant Psffort transmis par
la réaction du ressort; '

Soit par la combinaison de ces deux
moyens. '

L solution proposée par 1a demanderesse
consiste & substituer, 3 Vinterréaction di-
recte entre le ressort ou son équivalent et
Veffort dit & Taction de la foree centrifuge,
un dispositif transformatenr permettant la
formation d’un couple variable de manidre
A obtenir, en principe, sur toute Pétendus

3o
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“de 1a variation croissante du pas, 1a prépon-

dérance de Teffort créé par la force centri-
fuge. ’

Une forme de réalisation d’un dispositif
transformateur se caractérise par des leviers
simples ou doubles, articulés sur le moyeu
de I'hélice et sur lesquels agissent, d’une
part, un piston ou platean sollicité dans un
sens par le ressort ou moyen équivalent e,
d’autre part, en sens inverse, un. piston ou
plateau déplacs sous Paction du couple créd
par 1a force centrifuge, les variations simul-
tanées et en sens inverses des bras des le-
viers articulds pendant les déplacements
angulaires de ces derniers, -assurant leg va:
tations désirées du ou des couples intermé:
diaites, o o -
- Les leviers articulds peuvent, en otitre,
@étre &tablis de manidre que Paction de Ia
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| foree centrifuge engendre sur chaque levier
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[791.838] R

un couple variable en fonction de son pro-
pre déplacement, ce. couple pouvant. amélio
rer encore-le fonctionnement-du dispositif.

Le dispositif de liaison entre chaque pale

et le piston ou plateaun eorrespondant est |

constitué, soit par un dispositif & rampes,
soit par un systéme du type bielle et mani-
velle. )

T’invention s’étend encore -3 d’autres
points particuliers qui apparaltront dans le

\

texte. suivant fait en référence au dessin

annexé, donné 3 titre d’exemple seulement,
dans lequel : '
La figure 1 est une élévation d’ensemble

avec coupe partielle faite suivant la ligne -

LI de la figure 2 et montrant une prem1e1'e

“forme “de- reallsatmn

La figure 2 est une coupe faite suivant
1a ligne II 1T dela figure 1, les parties supé-

rieure ¢t inférieure représentant les. diffé-

rents organes 1espeet1vemen“t dans les p0s1-

#ions des pas minimum et maximum;

La figure 8 est une coupe axiale longi-

tudinale d’une seconde forme, la méme re-
présentation que celle de la figure précédente

étant adoptée.

- Dans les différentes figures du dessin,
les mémes organes ou des organes jouant le
méme réle sont indiqués par les mémes réfé-
rences. Les pales, non représentées, sont
montrées dans des ffits radiaux 1 du moyeu
9 par Vintermédiaire de rampes et de billes,
de manidre que la force centrifuge tende &
déplacer les pales dans le sens des pas crois-

sants, un tel montage connu n’étant pas
représenté,

Les extrémités des racines des pales sont
reliées par des biellettes 3, & une pidce 4

‘mobile en translation. Cette pidce 4 se dé-

place dans le sens de la flache 5, en fone-

tion de Paceroissement du pas de Phélice

et présente une collerette annulaire 4a gui-
dée périphériquement dans un cylindre 6
vissé en 7, sur le moyeu 2. En bout de ce
cylindre 6, est vissé, en 8, un carter 9 pour-
vu de cllapes internes 10 et formant, en 11,
une partie filetée pour une pidee 12. Dans
les chapes 10 sont articulds, autour d’axes
14 régulidrement répartis, des leviers 15
pourvus de galets 16 et 17. Les galets 17
vienment- au contact d’'un grain 18 rap-
porté en bout de la pitee 4, la position de

e

ce grain pouvant &tre réglée initialement
par Vintermédiaire de rondelles 19. Le
galet 16 vient au contact d'un
fixé en bout d'un axe 21 guidé dans une
partie axidle tubulaire 120 de la pitee 12,
un ou plusieurs ressorts tels que 22 et 23,
étant interposés entre le fond de la pidee 12

. et le plateau 20.

Sous Yaction de la force centrifuge ten-
dant 3 placer les pales dans 1a position du
pas maximum, la pidee 4 agit dans le sems
de 1a fléche 5 et, par Vintermédiaire du
grain 18, avec une force F sur chaque galet
17. Sous Yaction de cette force F, chaque

“levier 15 se déplace angulairement dans le

sens de 1a fldche 23, 1a réaction du ressort
‘sur e galet 16 étant indiquée par 1a fléche
G. Le moment de la force F par rapport
3 Varticulation 14 du levier correspondant
est T X I et 1e moment de G par rapport
3 cette méme articulation 14 est G X d.
Or, au fur et & mesure du déplacement du
levier 15, dans le sens de la fleche 23, 1a
valeur de h eroit ¢t la valeur de d déeroit.

Le fonctionnement du dispositif préeé-
demment décrit est le suivant :

Le couple centrifuge, qui décroit en fone-
tion des variations croissantes du pas, pour
chaque végime du moteur, augmente cepen-
dant pour un pas déterminé, au fur et i
mesure de augmentation de la vitesse de
Phélice par suite de P'aceroissement de T'ac-
tion de 1a force centrifuge. Au fur et &
mesure que la vitesse de Pavion au sol aug-
mente, 1a vitesse de rotation de Thélice aug-
mente, ainsi que son pas. L’action, sur cha-
que levier 15, se traduit par F X & et a
réaction du ressort par G X d. Malgré
1’augmentat10n de G, et grice & Paccroisse-
ment b et & 1a dlmmutlon de d, on a tou-
jours, méme au régime maximum de Phélice
en. vol,

FXhr>GXd

L’hélice passe done 'progreasivement du
pas minimum an pas maximum, le retour
au pas minimum seffectuant automathueh
ment sous action des ressorts qu1 ont une
compression initiale déterminée 3 la p051-
tion du pas minimum, pour maintenir ce
pas minimum au-dessous d’un certain nom-
bre de tours de T'hélice.

Le pas minimum est déterminé par la
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butée réglable 80 et le pas maximum par
Pextrémité 81 du carter 9 également de
position réglable. La tension initiale des
ressorts 22 et 23 peut étre modifide par
b action sur 1a pidee 12 qui est immobilisée

ensuite 3 Paide de tous moyens appropriés. -

La figure 8 illustre une autre forme de
réalisation dans laquelle les racines des
pales sont reliées & la pidee 4 par Vinter-

to médiaire de tétons solidaires de ces racines
et qui s’engagent dans des rainures obliques
3k ménagées dans un prolongement axial
de 1a piéee 4. :

Dans cette forme de réalisation, dont le

15 fonctionnement est identique & celui déerit
précédemment, les ressorts 22 et 23 sont
remplacés par une enceinte pneumatique 40
limitée par une paroi de caoutchoue 41 ou
similaire, une valve 42 permsttant de modi-

20 fier 1a pression initiale dans 1a chambre. Les
galets 16, touriHonnés sur les leviers 15,
agissent sur un plateau 20, mais les galets
17 sont supprimés, des biellettes 45 assu-
rant, dans ce cas, la liaison entre les leviers

25 15 et 1a pidee 4.

I1 est évident que les formes de réalisa-
tion décrites et représentées ne sont don-
nées ici qu'd titre indicatif et non limitatif.
Toutes modifications ou variantes qui ne

30 changent rien aux caractéristiques princi-
pales exposées plus haut, ni au but pour-

_suivi, restent comprises dans le cadre de la
présente invention.

RESUME.
35  Linvention a pour objet une hélice 3
pas automatiquement variable du type dans
lequel les pales sont montées sur le moyeu

de maniére que Yaction de la force centri-
fuge tende 3 déplacer ces pales dans e sens

[791.838]

du pas maximum, un ressort agissant en Ac
antagonisme i ce déplacement.

L’invention consiste 3 substituer, i 1in-
terréaction directe entre le ressort ou son
équivalent et Teffort dfi & ’action de la
foree centrifuge, un dispositif transforma- 4%
teur permettant la formation d’un couple
variable de manidre & obtenir, en principe,
sur toute 1’étendue de la variation crois-
sante du pas, 1a prépondérance de Veffort
créé par la force centrifuge. - o¢

Une forme de réalisation d’un dispositif
transformateur se caractérise par des leviers
simples ou doubles, articulés sur le moyeu
de Thélice et sur lesquels agissent, d’une
part, un piston ou plateau solicité dams bt
un sens par le ressort ou moyen équivalent
et, d’autre part, en sens inverse, un piston
ou platean déplacé sous Vaction du couple
eréé par la force centrifuge, les variations
simultanées et en sens inverses, des bras des 6¢
leviers articulés pendant les déplacements
angulaires de ces derniers, assurant les
variations désirées du ou des couples inter-
médiaires.

Les leviers articulés peuvent en outre étre 6%
établis de maniére que Vaction de la force
centrifuge engendre, sur chaque levier, un
couple variable en fonction de son propre
déplacement, ce couple pouvant améliorer
encore le fonctionnement du dispositif, 7¢

Le dispositif de liaison entre chaque pale
et le piston ou platean correspondant est
constitué, soit par un dispositif & rampes,
soit par un systéme du type bielle et mani-
velle. 7
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