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Cette invention a pour objet une jumelle
dont on peut faire varier & volonté le grossis-
sement. Le point caractéristique de P'invention
consiste dans le fait que la mise au point reste
constante pendant la variation de grossisse-
ment. Cetle variabilité du grossissement est en
principe oblenue par le déplacement d’'une
lentille divergente convenablement situde et
fonctionnant comme télé-objectif; & ce dépla-~
cement correspond un déplacement de P'ocu-
laire dont la loi est calculée de fagon que
I'image reste au point automatiquement pour
toute valeur du grossissement.

La description qui va suivre en regard du
dessin annexé donné & . titre d’exemple, fera

bien comprendre la fagon dont I'invention est.
‘réalisée. )
La ﬁg 1 est une vue en bout d’une jumelle

la partie gauche étant une coupe du boitier,

par X2-X2 de la fig. 3 (position du grossisse-
ment max. ).

La fig. 2 est une coupe par X-X de la
fig. 1.

La fig. 2* est une vue de détail montrant
en plan le pivot de fixation du prisme vue en
coupe fig. 2.

La fig. 3 est une coupe par Y-Y dela fig. 1,
les prismes mis en place.

La fig. 4 est une coupe par Z-Z dela fig. 1,
ou par Z!-7! de la fig. o (posmon du grossis-
sement minimum ).

La fig. 5 est un schéma destiné & exphqueL
le fonctionnement du dispositif en position de
gross1ssement minima.

La fig. 6 est un schéma destiné 4 expliquer 35
le fonctionnement du dispositif & la position
d’un grossissement quelconque

La fig. 7 est une vue a plus grande échellc
de la fig. 4. .

Le fig. 8 montre la forme de la rampe de 40
commande de T’objectif négatif.

La jumelle ou la lunette est-constitude & la
maniére habituelle par un bati a de forme
connue et contenant le systéme optique. L'ob-

jectif astronomique O! (fig. 3) de distance 45

focale f‘ donne une image réelle redresséc
la maniére connue par un systéme de prismes
a réflexion totale P!, P2, P3, P4, dont le mon-
tage et le réglage seront exphques plus loin.
L'image est reprise par un systéme optxque 50
dlvergent D (ﬁg a et 4) de distance focale [
qui donne une image réeﬁe et agrandie, la—
quelle image est obser\ee a laide d’'un ocu-
laire 03.

Sur la fig. 5-on a représenté schémalique- 55
ment le trajet des rayons lorsque le systéme
divergent est dans le plan focal F* de ['ob-

jectif.

L’objectif O! donne d’un objet situé & I'in-
fini une image réelle A B, située dans son plan Go
focal F! el droite puisqu’elle est redressée par
le systtme P. La lentille divergente D cst

Prix du fascicule : 1 franc.
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suflisamment mince pour qu on pmsse sup-
poser que ses plans principaux soient con-
fondus avec son propre plan. Si done elle se
trouve dans le plan F! Iimage AB nest pas

modifiée. On Pohserve avec l'oculatre O3 sché- -

matiquement représenté par unc lentille con-
vergenle el Pon oblient I'image finale vir-
tuelle A2 B2 sur laquelle on a mis au point.
La distance X qui sépare O de 'inage réelle
donnée par la Jentitle D que l'on 'ob‘be‘rve avee
Poculaire ne doit pas changer puisquion ne
veut pas modifier 1a mise au point.

Si I'on déplace le systéme D dans le- sens
de la fléche @ pour Vamener dans 1a position
montrée fig. 6,1l donne de 'image AB une
image réelle et agrandie A' B! (fig. 6) qui
observée A la distance A par T'oculaire O3
donne unc image {inale A2 B2 agrandie égale-
ment par un rapport A celle de la fig. 5. On
voit donc que le gl ossissement a augmente el
que la mise au point n’a pas a étre modifide

st A reste constant. Comme le sysiéme D peul

occuper toute espéce de positians on obtiendra
toutes les valeurs du grossissement, le maxi-
mum _¢lant théoriquement obtenu lorsque
image A B cst dans le plan focal F2 de la
lentille divergente c’est-a-dire quand la dis-
tance : £€=/% position pour laquelle le sys-
teme, objectif O lentille D, est afocal.

~ Puisque la distance A doit rester constante
la loi du déplacement de Poculaire 0% est la
méme que celle de I'image A! B, il suflit donc

-de rechercher la relation qui lie le déplace-

mnent du systeme D au déplacement de
Vimage A' B'. . :

Soit y Vabeisse de D compiée & partir
de O'.

x la distance qui sépare le systtme D de
Pimage A! BL. La distance qui sépare le sys-
tetme D de I'image A B est alors /1 — -

En ap phquant la formule de position des
lentilles minces & la lentille D, en prenant
comme sens positif le sens inverse de la lu-
miere incidente il vient :

-—_1 1 "1
TRt
ce qut donne ais¢ment :
wy+a(f*—/ )-Hf**flf2

Relation qui lic @ et y el replésente une
h”)mholo équilatere.

St on se propose de déplacer une facon

~un:forme loculaire on se lixe ainsi la varia-

APPAREILS DE ‘PHYSIQUE ET DE CHIMIE, ETC.

tion de la quantité © 4-y. D'oli il sera facile de
déduire la variation de y a l'aide de 1’équation
précédente. On pourra représenter y en fonc-
tion de z-y par une certaine courbe y.

Le dispositif mécanique permettant d’obte-
nir le rapport voulu entre les quantités z + y

“et g, est établi comme suit :

Le bouton moleté b (fig. 11) est solidaire
d’un tube ¢ fixe dont la face intérieure est
filetée 'suivant une hélice a pas constant. Une
tige d porte une vis e qui se visse dans le tube
fileté c. La tige d est solidaire des deux parties
du bau f portant Toculaire 0% Le bat1 [ est

prolongé par une douille g qui peut coulisser

. dans le bau a de la lunette.

Si Ton fait tourner le bouton moleté b, la
tige d sort du tube ¢ entrainant avec elle 'ocu-
laire 0%, la douille g sortant du béti de la
jumelle comme on le voit surla fig. =

Dautre part le tube ¢ pmte sur sa {ace

extérieure un ergot A qui sengage dans une
rampe { menagée dans la paroi intérieurc
d’'un manchon ¢ entourant le tube ¢. La forme
de cetle rampe est précisément déterminée par
la courbe y établie plus haut, ladite courhe
permellant de calculer toute valeur que doit
avoir le déplacement de translation y résultant
de la rampe [, correspondant aux valeurs de
iranslation « |-y résultant du pas de la vis ¢;
la forme de celle rampe hélicoidale { & pas
vavisble est représentée sur la fig. 8.

En pratique il y a plusieurs crgots- h se
déplagant chacun dans des rampes identiques.

lie manchon ¢ est relié par le prolonge-
ment j & une douitle k coulissant & Pintéricur
de la douille g et portant le systéme diver-
gent D. ,

Lorsqu’on fait tourner le bouton b on a vu
que l'on obtenait un déplacement de Poculaire;
en méme temps lergot & tournant dans son
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plan pmduit an cléplacement vers le bas du -

manchon ¢ qui entraine le syslcnu, optique D,
et du [ait de la forme donnée i Ja rampe. lle
déplacement du systtme D et des oculaires
seront bien dans le rapport voulu. On voit sur

la fig. 2 la positioh correspondant au grossis- -

sement inaximum quc peut fourpir la lunette,
le sysieme D est complélement descendu
tandis que Foculaire est sorti div bt a.

Un pomt pacticulier intéressant de celte ju-

- melle réside dans le réglage des prisimes_ ledlc_s-

seurs, lequel s’effectuc au moyen. de vis, ..
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Le systeme redresseur se rompose de quatre
prlsmes P1, P2, P3, P4 Le prisme P! isolé est
maintenu par deus demi-collicrs m (hg. 2)
serrés par des vis, le collier ainsi obtena
pivote autour d’'un axe » perpendiculaire au
plan de la fig. 2; cet axe cst sttué sur un pro-

_longement o porté par un platean p en forme

de croix représenté fig. 2*. Ce plateau peul
osciller autour de Paxe q perpendlculaue a
axe » des vis »!, »2 fixées sur les bras ¢!, ¢
du platean p permettant de fixer la position du
prisme dans son pivotemenl autour de Paxe n
comme on le voit sur la fig. 2; tandis que les
vis »* et o' s'appuyant sur les bras ¢3, r[" du
plateau p réglent la position pendant le pwo—
tement autour de I'axe ¢ comme on le voit sur
lafig. 4. On voit qu'on peut ainsi donner au
prisme P! toute position convenable.

Les prismes P2, P3, P* sont solidaires et

montés sur un collier » fermé au point s..

D’autre part le collier » préwnte un coté cie-
culaire « centré sur un point situé au milieu
du bloc des prismes et qui porte une gorge
demi-cylindrique dans laquelle s’engage une
vis fixe «! (fig. 2). Quatre vis ¢!, 2, 83, i s’ap-
phquent (fig. 1) les vis ' et & sur le prisme P*
les vis .2 et ¢ sur le prisme P2, A Paide de ces
vis on voit qu'il est possible de déplacer I’en-
semble des prismes en les faisant osciller sur
l'axe fixe «, ce qui permet de donnec & Pen-
semble toute position convenable.

Il va de soi que sans sortir du domaine de
Finvention on peut lui faire subir toutes modi-
fications de détail , elle s’applique en effet, non
sealement aux lunettes mais aux jumelles ter-
restres et aux longues-vues.

On pourrait remplacer le systéme de
prismes redresseurs par un systéme de len-
tilles et le systéme optique divergent produi—
sant le grossissement variable pourrait étre
plus ou moins complexe.

14 4
RESUME.

L’invention comprend :

1° Une lunette ou jumelle & I'objectif de
faquelle on adjoint un syst¢me optique diver-
gent jouant le role de télé~objectif et dont le
déplacement permet de faire varier le grossis-

[523.756] 3

sement de la lunctte, ce grossissement pou-

-vant croilre progressivement & partir du gros-

sissement normal jusqu’a une limite théori-
quement indéterminée.

2° Une lunette ou jumelle conforme au
paragraphe 1°, dans laquelle Toculaire sc
déplace pendant la variation de grossissemenl
de fagon que la mise au point subsiste aulo-
matiquement quelle que soit la valeur dudit
grossissement.

3° Un mode de réalisation du dispositif
assurant les déplacements simultanés de T'ocu-
laire et du sysitme divergent comprenant un
tube fixe mais pouvant tourner, lequel tube est
fileté intérieurement suivant une hélice & pas
constant ce qui assurc le déplacement d’unc
vis située a I'intérieur du tube laquelle vis est
solidaire de Toculaire, lc¢ tube fixe pouvant
tourner porte sur sa face extéricurc un ou plu-
sieurs ergots s'engageant chacun dans unc
rampc identique ménagée & Pintérieur d’un
manchon creux entourant le tube, ledit mai-

chon étant solidaire du systéme optique diver- -

gent et la forme de la rampe ayant été élablie
de facon que les déplacements relatifs de P'ocu-
laire et du systéme divergent soient dans un
rapport tel que la mise au point n’ait pas liea
d’étre modifiée quelle que soit la valeur dudit
grossmsement

4° Un dlsposmf pour le 1égldg¢, d’un sys-
téme redresseur a quatre pusmes, un Prlsme
1solé étant monté sur un collier mobile autour
d’un axe ct maintena par deux vis de réglage
de chaque cbté de cet axe, Pensemble étant
monté sur un plateau mobile autour d’un axc
perpendiculaire au premicr et maintenu par
deux autres vis de réglage situées de chaque
cOlé de cet axe, les trois autres prismes for-
mant un seul bloc mainlenu par un coliice
pouvant seulement pivoter autour d'un axe, et
rouler sur ce méme axe ce nln_i dquivaut & un
pivotement autour d’un axe perpendiculaire
fictif; la position étant obtenue et maintenue
par quatre vis de réglage, deux de chaque coté
de T'axe.

Pavrin-Jean-Pienre RATIER.

Par procuration :

AnMENGAUD jeune.

Pour la venle des fascicules, s'adresser & I'luerinerie Nationare, 87, rue Vieille-du-Temple. Paris (3°).
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